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Izbirni predmet za 8. razred, Stevilo ur: 35
ucitelj: Tomaz Kusar



Pri robotikilhos...

veliko sestavljal iz kock (Fischertechnik)

sestavil razlicne modele robotov (robotske roke,
mobilnega robota)

sestavil razlicne modele elektricnih robotiziranih napray,

spoznal osnovne strojne gradnike ki omogocajo gibanje
in gradnike za prenos gibanja

spoznal vrste pogonoy,

spoznal razliche senzorje,

samostojno napisal enostaven program za robotka
veliko prakticno delal in se pri tem sprostil.



Mobilni robot vilicar, za
prevazanje palet.




Modeli robotoy, ki jih bos spoznal.

Model varilnega robota.

Mobilni robot

Model robotske roke, ki sortira predmete in
jih prestavlja na tekodi trak.
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